CALCUL DES INDICES  DES  FONCTIONS. — II est aisé de s'assurer que ce théorème s'étend au cas même
où la fonction - deviendrait infinie en l'un des points P, Q. u
THÉORÈME VIII. — Soient x, y deux variables qui représentent deux coordonnées rectangulaires;
«r=FO, y)
une fonction de ces mêmes variables, et supposons tracés dans le plan des x, y deux contours PRQ, QSP qui, offrant une partie commune PQ, enveloppent respectivement deux aires A, B, continues l'une à l'autre. Le système de leurs parties non communes formera un nouveau contour RQSPR qui servira d'enveloppe à l'aire totale A -f- B. Cela posé,
nommons A ou B l'indice intégral de la fonction - étendu à tous les
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points du contour PRQ ou QSP et calculé dans la supposition quan point mobile parcourra chacun de ces contours avec un mouvement de rotation
direct, la somme
A-HB
représentera l'indice intégral de la même fonction - étendu à tous les
points du conlour RQSPR et calculé dans la supposition que ce dernier contour soit encore parcouru par un point mobile doué d'un mouvement de rotation direct.
Démonstration. — Soient G la partie de l'indice intégral A et D la partie de l'indice intégral B, relatives à l'arc PQ, c'est-à-dire à la partie commune des deux contours PRQ, QSP. Soient au contraire R, S les parties des indices A et B qui correspondent aux parties non communes des deux contours. On aura
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et la somme R-h-S représentera évidemment l'indice intégral de

étendu à tous les points du contour RQSPR, dans le cas où un point mobile parcourt ce dernier contour avec un mouvement de rotationn -, quand on passe, en suivant la ligne PQ :
